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Por favor, leia atentamente este manual antes de operar e guarde-o em lugar ‘TRS ‘ N ‘
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* Este controlador possui visor duplo de 4 digitos, precisdo de medicdo de 0,2% ol +
com visor bargrafh, 0,1 resolugdo maxima para TC, entradas RTD, resolugdo maxima O *
de 0,001 para entradas analdgicas como 4-20mA, transferéncia bumpless automati- L
AC A+

ca/manual, realimentagdo de posicdo e RS- 485, SV remoto, saida dupla de aqueci- 5265 CIRS4E
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mento + resfriamento. 1 _
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Alguns Itens opcionais e alguns ndo disponiveis. @T“ B . ‘ + .
* Certifique-se de que a saida correta foi selecionada para a sua aplicagdo e os Output Relay o' 7 OP2_ TRS ALt
cabos de alimentac&o foram conectados aos terminais corretos antes de operar o 250V AC, 5A (Resistive load) 0 g © ‘ ot ‘
controlador. Verifique sempre a etiqueta do diagrama na lateral do controlador Alarme Relay

tes d tar o controlador 250V AC, 3A (Resistive load) AC
antes de conec : o . Analog 20mA Load (500 Ohm) | 85~265V
* Este controlador suporta entradas universais e pode alternar entre diferentes SSR Drive (12VDC 20mA) @W
termopares e sensores RTD através da tecla do painel frontal. Certifique-se de que
o codigo do sensor de entrada corresponda aos sensores usados no campo, sinal Este & um diagrama de conexdo geral, por
de entrada analdgica tem que ser especificado antes do pedido, verifique (5.3 favor, sempre consulte a etiqueta
Pardmetro Nivel 3 INP1). de conexdo no lado do controlador para

* Funcionalidades de transferéncia automatica / manual disponiveil, verifique detalhes da montagem dos cabos.
(6. Transferéncia bumpless manual / automatica).

* OP1 foi configurado como modo de controle reverso para aquecimento, OP2
configurado como agdo direta para resfriamento. OP1 pode ser definido como L. .
direto para resfriamento também. Verifique (5.3 Pardmetro Nivel 3 OUd). 3. Descrlgao de Painel
* Dois grupos de PID separados para aquecimento e resfriamento disponiveis sob
solicitagdo, Verifique (9. Controle de aguecimento e resfriamento com saida dupla).
* INP2 sdo os terminais de entrada para SV remoto analdgico ou verificagdo de
realimentagdo de posigdo (8. Varios modos de controle).

* Controle ON / OFF: Quando P = 0, o modo de controle alterna para o controle

ON / OFF, HYS é a histerese. OP1 desliga quando PV> SV no processo de aquecime-
nto, OP1 ligado quando PV <SV + HYS, saida desligada quando PV <SV, Saida ligada
quando PV> SV + HYS, isto se aplica tanto para OP1 quanto OP2 para refrigeracdo.
Verifique (5.2 Nivel de pardmetro 2 "P" e 8. Modo de controle) para mais detalhes

* Controle proporcional de tempo: Ajuste | =0, d = 0, P em qualquer valor exceto 0
para controle proporcional de tempo, Reset Windup como rSt e tempo de ciclo de
controle como Cyt, Saida diminui quando rSt fica menor no processo de aquecimen-
to, Saida aumenta quando rSt fica menor na aplicagdo de resfriamento, e isso se
aplica a Op1 e Op2, consulte (8. varios modos de controle e 9. saidas duplas de
aguecimento e resfriamento) Por favor, sempre execute o autoajuste para obter
melhores resultados de controle no modo PID, verifique (7. Auto-tuning).

* Por favor ative a fungdo soft-start para ter um melhor resultado de controle para
saida analdgica em alguma aplicagdo especifica, Verifique (5.2 pardmetro bUFF)

1. Dimensdes PV - Valor medido ou nome do parametro OP1: Indicador de saida 1
SV - Valor SET POINT ou do parametro OP2: Indicador de saida 2
Bargraphic - Valor da saida em porcentagem 0 a 100% AT @ Indicador de autoajuste
CTC44-SFST AL1: Indicador - Alarme 1
. . AL2 : Indicador - Alarme 2
48mm*48mm [seT): Botdo funcdo AL3: Indicador - Alarme 3
(Unit: mm) — [wm):Botdo de transferéncia automatica / manual e botdo enter  MAN : Indicador de controle manual
(«]:Botdo PULAR COM :Indicador de comunicagédo
o :Botdo de DIMINUIR PRG : Indicador reservado
o ﬂ]ﬂﬂﬂﬂﬂ ¥ :Botdo de AUMENTAR SPR : Indicador reservado
4. Ajustes

48 6 68.4 |

C 4.1 Fluxo da configuragéo basica

N ﬂ]ﬂﬂﬂﬂﬂ C ¥ Power on

|
C — coLo o o) [ UGAR
SV
b . ) [=A=A=A=]
Self checking v
CTC72 - ) == 30 codi
- A exibicdo do display altera espontaneamente I gy | versao codigo
72mm*72mm =] > v -1 1-1-1—1 ”7d
it: = = versao codigo
(Unit: mm) == WO display retorna ao modo PV/SV C. L 0 9
=1 ] se ndo houver entradas no teclado
IIIII o PV/SV modo num periodo de 1 minuto. o i — Z
=] =] "" ,','—l " Tipo de Entrada
=== sv I~ _ — 1| | Tipode Sensores
=== 1= Press(<) uma vez L =] {_unidade (C° ou F*)
72 ot Modo de con + 67
<
5 sv
== = = N e N | - .
=== C Press(s)uma vez =00 1, i) | Limite superior SV
=== b aEEE——— a - Ni —_— —_—
| =sE=E= . Parémetro - Nivel 1 sv 0| Limite inferior sV
E E E = Press Eenpor 3 seg. ~ - sET) v
=== LC - | Parametro - Nivel 2 | m— PV/SV modo
=== Pre_ss e
u Simultaneamente

or 3 segundos ~ -
Parametro - Nivel 3/4
é 0 nivel d
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Codigo | M/ f=d El E2 2! e n o Tempo derivativo para SAIDA 2, agéo derivada off
d2 parasaida1 |0~ ec| 80 |quando d2 =0 quanto maior for o valor, mais forte
Entradas | K K E E J J N Wu3_Re25 D,E_, Saida Ee Resfriamento 0~3600S sera a acdo derivativa para o sistema, mas o sistema
Alcance [400.0 °C| 1300 °C | 300.0 °C | 600 °C | 400.0 °C [ 800 “C | 1300 ‘C 2000 °C sera menos estavel.
Codigo | 5 I - 5 | BORRRINRG2\RT N P P2 _ Tempo de ciclo para SAIDA 2 (re}friamentf:), defini-
Entrad 10VDC l'_ b’tl:—' Tempodeciclo | 0t0999 | 20 |do como 20 segundos para a saida do relé Configu-
ntradas | $ T R B f:;%gc 0-5vDC | 0-50mV| 0-20mv Pi100 Pt100 para saida 2 rado como 2 segundos para a saida do SSR Drive.
Alcance [1600 °C|400.0 °C| 1700 °C| 1800 °C | 4-20mA |0-20mA -199.9~200.0 C[  -200~800 °C
. ) Mudanga do modo de controle para o modo
4.2 AJUSta ndo os Valores Exemplo: Altere SV de 0 a 200 Celsius HYS T Hrssz’"’a Sa'tda;z 00101000 | 1.0 |O\VOFF para a saida 2 quando P2 =0, o valor da
: : restriamento, : . " |histerese é HYS2. OP2 ligado quando PV> SV + GAP2|
Modo PV/SV Modo de ajuste SV Altere o Valor SV Salvando os Ajustes i i
/ ) J modo Liga/Desliga +HYS2, OP2 desligado quando PV <SV + GAP2
301" [0030]-[~ (00305030
- W = = = = = [ ST g | Este parametro define o valor de configuragao para|
CEL ey HEUY oL l_llql = | Deslocarsv 0.0-200.0 | 0.0 | 5c0 de resfriamento do Output 2 SV para resfria-
Pressione ( obotdo  Pressione € obotao  Pressione A\ o botdo do  Pressione SET para salvar para mento = SV + GAP2 . Por exemplo. SV = 100, GAP2
uma vez - Ultimo digito  do digito centezimal digito centezimal a configuragéo e o display resfriamento =10, entdo o SV para resfriamento serd 100 + 10 =
do SV (LED PISCANTE) (LED PISCANTE) (LED PISCANTE) ira retornar o PV/SV 110°Cou°F
- Parametro 10.0 R B i
Observagoes : ol Reservado 0.0to 100.0 [19.0| Parametro reservado para funcéo personalizada.
Os digitos aumentam ou diminuem 1 grau por vez, com um toque na tecla para cima ou para baixo. Est 3metro é usad L hoot
Pressionando as teclas a velocidade de subida ou descida aumenta. Para salvar o valor pressione a - q,’: ,’ Ultrapassar o -30 to 30 |-5.0|Este Parametro € usado para suprimir o Oversnoo
tecla A/M - > na primeira subida do processo de aquecimento.
) supressao da A melhor maneira de determinar o valor deste
saida 1 parémetro é por auto-ajuste (quanto menor o valor,
A mais rapido serd o aquecimento)
5. Parametros
— Op2 foi usado como supressao de overshoot para
r bbc Ultrapassar o -30 to 30 |-5.0|a saida 2 quando 12 = 0 e d2 =0, isso 56 se aplica a
5.1 Parametro - Nivel 1 supr?;sazo da saida 2 para a acao de refrigeragao quanto menor
. A salda o valor, mais rapido sera o resfriamento.
5.1.1. Acesso ao Nivel 1 do Parametro i
N Limite Inferior da 0.0101000% | O Este parametro define a saida do limite inferior
Pressione a tecla SET uma vez (consulte a imagem a direita) para acessar o nivel de [ saida 1 D ARTR PP paraa saida 1
parametro 1. Abaixo, a anota¢do do parametro serd exibida, uma a uma, pressionando ,_,PH T —— DS ———
a tecla SET. Pressione a tecla SET por 3 segundos para salvar as alteragdes e sair para o Ly said:1 0.0t0 100.0% [100.0 parag e p
modo PV/SV apés todas as configuragdes serem concluidas: 1# Padrio de Fébri
adrdo de Faprica L‘"F’L E’ Limite Inferior da 0.010100.0% | 0.0 Este pardmetro define a saida do limite inferior
Display Nome Escala 1# Descricédo saida 2 ’ 7 paraasaida 2
/—7& Auto-ajuste AT NOorYES| NO AT=YES, AT ON, AT=NO, AT OFF l'_-I'IDILII_J Limite Superior dal 0 0t 100.0% [100.0| Este parémetro define a saida de limite superior
=1 saida 2 para a saida 2
I_“_ " Valor do alarme 1/-1999t0 9999 | 10 | Valor do alarme para AL1, HYS de ALT = AH1
Taxa de saida . Este parametro define a taxa de saida inicial para a
H,’_ ,_j Valor do alarme 2|-1999 to 9999 10 | valor do alarme para AL2, HYS de AL2 = AH2 P'[:’D inicial para 0.0t0100.0% | 0.0 |saida 1 quando o controlador possui o recurso de
saidal saida manual logo apés ser ligado.
,q,'_ 3 Valor do alarme 3 -1999 t0 9999 10 Valor do alarme para AL3, HYS de AL3 = AH3
o Esta fungdo aplica-se apenas a saida analdgica,
I’_l’lql"{ En'dereg'o' do / 1 Verifique o ende'ret;o— do controlador nos bU Funcéo de partida restringe a variacao de saida a uma taxa predefinida
i dispositivo casos de comunicagao. SLavelpare 0.0 to 100%]100.0/100% significa que nao ha funcéo de inicio suave,
Para Nivel saida1 por ex. buF = 5%, significa que a taxa de variagao
5.2 Parametro - Nivel 2 da saida sera de 5% no maximo.
Pressione a tecla SET por pelo menos 3 segundos para 1: Na aplicacio de aquecimento, quando o valor
.acessatr otnlvzl de p?rarrletro 2, abaixo segue as anotacées . Y ’<SSV, o pEIRRUREN, . sera ativado logo
Importantes do parametro. 1# Padrio de Fabrica '_-,b_ correnteno  |-1999~9999| 0 | apds a energizacdo, na aplicacéo de refrigeracao,
Display Nome Escala | 1# Descricao periodo gt‘:j:gglz;':;z:’i;z’ O pré-aquecimento sera
Banda proporcional para saida 1, modo de 2: 0 indicad o . e
i - : MAN e d d
7 1 | Promasaica1 [0.0-2000] 20.0|Corele pars modo ONY OFF atiando P <00, _ O ncadon MANplca o3 potncta de s
Configure P = 2.0 para sinais analégicos. __| Valordeajuste |
- — 5& ,_'t de 3:No processo de aquecimento, o Pré-aquecimento
g Tempo integral para SAIDA 1, Acao integral pré-aquecimento termina quando PV> SV ou o tempo operado
I i1 para saida 1 0-3600sec| 210 |desativadaquandoil =0, quanto menor o valor por pré-aquecimento atinge o valor StME
i, (ETE] S & BT |nteqra| para o sistema, mas (para aquecimento). No processo de resfriamento,
0 sistema serd menos estavel. o pré-aquecimento termina quando PV <SV ou
L j ~ . — Poténcia de saida o tempo de operagao de pré-aquecimento atinge|
Tempo derivativo para SAIDA 1, agdo derivada '_-lElle d o valor StMe (para resfriamento)
] off quando d1 = 0 quanto maior for o valor d1 urante o processo = 5 :
I d1 para saida 1 0-3600Sec| 30 X . % A . ! de pré-aquecimento 4:Quando StME = 0, a funcao de pré-aquecimento
mais forte serd a agao derivativa para o sistema, esta desligada
mas o sistema serd menos estavel. 5:0 indicador MAN péra de piscar quando o
pré-aquecimento estd desligado
& Area de— g Area de sobreposicao para agdo de aquecimento LCK=0000, Todos os parametros pode.m ser modificados,
70 0 S:\’ ;:’zi?rsmlgi;)o € 10.0-10.0 [ 1.0 e resfriamento. Area de sobreposicio sao: LCK=0001, Somente SV pode ser modificado.
UL a 3 (SV-OLPA) ~ (SV + OLAP) LCK=0010, somente SV e parametros no nivel 1 podem
e Resfriamento ) '-H Privilégio de 0000-0255| 0 ser modificados.
L Configuragao - a Tod 5 . d
O desvio de auto-ajuste deslocara o valor de SV LCK=0011, Tedos s parkme"os estaotravados. _
,_—" - i para baixo pelo valor de AtDL durante o processo LCK=0101 v:‘:ed;’s;‘?opaa’:x;‘r’; g‘e":‘:,'gls;’ i)
Lyl | Compensacdo 0-199 C 0 |deauto-ajuste, o que evitara danos ao sistema >
Autotune devido ao overshooting durante o processo de
auto-ajuste. Observagéo:
N N Nem todos os parametros estarao disponiveis para configuragao, alguns dos parametros nao estarao
- 4 TempodeCido | 00999 Tempo de ciclo [FELE SAIDA 1, definido como 20 disponiveis dependendo da fungao. Consulte "8" "9" e "10" para informacdes detalhadas sobre parametros
[ H& ] SK[DA 1 S 20 | segundos para Sa"%a derelé, conﬁgurado € especificos, mesmo os parametros como Op2 para resfriamento e a saida analdgica deve ser especificada
ec 2 segundos para saida do SSR Drive. antes do pedido com software e hardware especiais incluidos. Por favor, verifique nossos catalogos para
Mudanga do modo de controle para o modo ON/ obter informacgoes detalhadas sobre especificagao dos modelos.
. OFF da saida 1 quando P1 =0, o valor da histerese
,_',5,5 Il HYS1 par; SAIDA 1 0.010100.0] 1.0 é HYS1, para a aplicagéo de aquecimento: @ @ @ @
4 U U m;)Do i : : ¥ |0P1 desligado quando PV> SV, OP1 ligado quando| 5.3 Parametro - Nivel 3 —
igar/ Desligar PV <SV-HYS1. Para aplicagao de refrigeragao: OP1 . A — —
ligado quando PV > SV + HYS1, OP1 desligado 5.3.1. Acesso ao Nivel 3 do Parametro
quando PV < SY’ 1) Siga as instrugdes em 5.2 e va para o nivel de parametro 2, coloque 0101 como o valor do parametro
PE . 0.0-200 | 20 Banda proporcional para SAIDA 2, modo de LCK, aperte a tecla SET por 3 segundos para retornar ao modo PV / SV.
P2 para SAIDA 1 o controle alternar para o modo ON / OFF quando
SEfER R REmEne P2 =0.0, ajuste P2 = 2.0 para sinais analégicos. 2) Pressione SET e a tecla (4) simultaneamente por 3 segundos para acessar o parametro 3, abaixo dos
) parametros serd exibido um a um pressionando SET.
= i B 0~3600 Tempo integral para SAIDA 2, Acdo integral desa-
- ',2 para SA!DA 1 Sec 210 |tivada quando i2 = 0, quanto menor for o valor,
Saida de Resfriamento mais forte serd a agdo integral para o sistema, mas
o sistema serd menos estavel.
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1# Padrao de fabrica

5.3.2 Tabela descricdo do modo de alarme

Notago Nome | Alcance | 1# | Descricdo Code ALD[] Especificagbes ( Exemplo para ALARME 1)
sensor | P p2 [ EX[EZ[ 2] 22 1 o N | 100r00 SEM ALARME
tipos K K E E J J N Wu3_Re25 Deviation high alarm ’——'
alcance | 400.0 °C| 1300 °C | 3000 °C | 600 °C | 400.0 “C | 800 °C | 1300 °C 2000 °C ALTS0 /;H1 Alarm ON
2
o | [ [ 5[ E |~ | & [ARMAASIARSIAR ] PE (] PES Low oA Agyouf'®
o=t Thipos | s | 1 R B | 2-0v0c| o-tovoc Pt100 PL100 A 11 +ALT
1-5VDC | 0-5vDC | 0-50mV | 0-20mV ——
alcance | 1600 °C| 400.0 °C| 1700 °C| 1800 °C | 4-20mA | 0-20mA -199.9~2000 °C|  -200-800 C Deviation high alarm
e Alarm ON
Observagdo: O sensor de entrada é seleciondvel em campo através do painel frontal AL1<0 ‘AH1
entre todos os sensores RTD e TC, o sinal analdgico, 4-20 e 0-10 nao estao disponiveis.
LW Asviar Asy HIGH
L . . Deviation low alarm
Pontos Decimais [0]: pontos decimais W/O [1]: 1 ponto decimal, Alarm ON <«
D‘P para entradas 0,1,2,3 0 [ [21:2 pontos decimais,  [3]: 3 pontos decimais AL150 AH1
Analdgicas (isto é apenas para entradas analdgicas) > LOW A HIGH
A SV SV+AL1
) 514:" Limite Inferior | 49999099 0 Define o Ilmlte:\ |n~fer|or do ponto SV ou Zero B 12
L L para SV para retransmissao. Deviation low alarm
Alarm ON .
limite Superi Define o limit ior de SV ou da escal ALT<0 AHT
N =g ] imite Superior | " efine o limite superior de SV ou da escala
pr’- para SV 1999-9999| 400 Superior para a retransmissao Low SV+AL1 A SVA HIGH
VT Unidade de 12 . i . f . . J
LI Ib Exibicio 0,1, 0 0:Celcius  1:Fahrenheit  2:Sem unidades Deviation highflow alarm
—_—
1 17 | Deslocamento Deslocamento de calibracao, o PVOS é usado « e Alarm ON
'L—'—’b de entrada -199~199| ( | para definir um desvio de entrada para compen- c 13 Alarm ON | apq A tAH1
sar o erro produzido pelos sensores. .
Por exemplo, se o controlador exibir 5C° quando Low SV-AL1 SV A SV+AL1 HIGH
a sonda estiver na mistura de agua / gelo, defina o
PVOS =-5C° para exibir o controlador 0 C° Deviation band alarm
D 14 Alarm ON
= 1 a 30 Intensidade normal do filtro, 31 a 60 Inten-
F . Ft 0to 66 55 |[sidade do filtro aumentada, quanto maior for o Low SV-AL{ A SV A HIGH
Filtro digital valor, mais forte sera a resisténcia do filtro. Com SV+AL1
o filtro maior, aumenta a estabilidade da leitura Process high alarm
mas causa mais atraso na resposta a mudancas o Alarm ON
na temperatura. H 15 :
LOwW HIGH
A AL1
I‘:,"-" Exi}bifgé‘o delimite |.199.9999 0 [Por exemplo, para entrada 4-20mA, o display sera
[N inferior pal:a' ANL1 quando a entrada for 4 mA. . Process low alarm
entrada analdgica Alarm ON T
17, ! | Exibigdo de limite -199~9999| 2000 | Por exemplo, para entrada 4-20mA, o display sera J 16
’q‘ 'H 4 superior para ANH1 quando a entrada for 20 mA. Low A AL1 HIGH
entrada analégica
Fr" Cll 1| Modo de alarme Define o‘rrlodo do 1°alarme, consulte a tabela Deviation high alarm with hold action -
[N 1| para ALARME 1 00to16 | 11 |de descricio de alarme para detalhes. “AH1 | Alarm ON
ALT>0 Low A A HIGH
F'“L" ,’ Histerese para | 0.010100.0| 0.4 | Define a histerese para o 1°alarme, (alarme alto: SV SV+AL1
ALARME 1 histerese negativa, alarme baixo: histerese positiva) E 01 Deviation high alarm with hold action
>
lqll_ D’C_' Modo de alarme 001016 10 Define o modo do 2° alarme, consulte a tabela AL1<0 ‘AH1 Alarm ON
0 o
ALARME 2 ded 0 de alarme detalhes.
para e descrica para detalhes. LOW A SV4ALT A sv HIGH
17 | Histeresepara [ 0.010100.0| 0.4 | Define a histerese do 2° alarme (alarme alto: Deviation low alarm with hold action
Fr' [y ALARME 2 histerese negativa, alarme baixo: histerese positiva) Alarm ON .
AL130 AH1
/] Modo de alarme Define o modo do 3° alarme, consulte a tabela LOW L A HIGH
IqL E’B para ALARME 3 00t0 16 | 10 |de descricso de alarme para detalhes. F 02 SV — S|V+A!;:h —
eviation low alarm with hold action
qqg Histerese para 0.0t0100.0| 0.4 [Define a histerese para o 3° alarme, (alarme alto: AL1<0 Alarm ON AH1 <2
I ALARME 3 histerese negativa, alarme baixo: histerese positiva) - ion
LOW gy ALT A sV ‘
In/N] Configuragao de 0 0: Agdo reversa (aquecimento) . - -
iy el Oor1 i A clie (s Deviation high/low alarm with hold action
—| Modo de disparo | PHAS PHAS PHAS = Modo de disparo angulo de fase G 03 AlarmON | ap™: A>H1 Alarm ON
55’_ J| doSSRMSCR orCYCL CYCL = Modo de disparo de onda total A A
0: Fungéo de partida suave desativada Low SV-ALT SV SV+AL1 HIGH
1: Funcéo de partida suave ativada Deviation band alarm with hold action
B 2: Fungéo partida suave ativada quando a saida
bE Configuragdode | 4 » 0 aumenta, partida suave desativada quando a M 04 | Alarm ON
I~ | partida suave saida diminui. A porcentagem de variagao de LOW A ‘ HIGH
saida foi definida sob o parametro buFF do SV-AL1 sV SV4+AL1
nivel de parametro 1.
Process high alarm with hold action
Frequéncia de =
,_',_ energia HS para 50HZ 50HZ: 50HZ Frequéncia K 05 EA>H1 Alarm ON
F1—  |otipodedisparo | org0HZ 60HZ: 60HZ Frequéncia HIGH
SCR Low A u
I uln] Endereco do Um endereco Unico serd atribuido a cada Process low alarm with hold action
ID’I ny dispositivo 0-127 1 controlador com comunicagao RS-485 ‘—l -
1 Taxa de transmissao Taxa de transmissdo = 0 2.4K, Taxa de transmissao = | 4.8K L 06 Alarm ON AH1
blql_l de comunicagao 0123 2 Taxa de transmissao = 2 9.6K, Taxa de transmissao = 3 19.2K
LOwW AL1 HIGH
* Descrigao do modo de alarme (ALd =00 a 16)
OBSERVACAO:

00:Sem saida de alarme

10:

Nenhuma sai larm: - . . . R .. . e
e a saida de alarme A acao do alarme sera suprimida logo apds a ativagao, mesmo que a condicao seja satisfeita, e o modo

11: Alarme de desvio alto 01:Alarme alto de desvio com acéo de espera de espera do alarme funcionara apenas 1 vez ap6s a ativagao, o alarme disparara se a condigao for
12: Alarme de desvio baixo 02: Alarme baixo de desvio com agdo de espera novamente satisfeita ap6s a supressdo da primeira vez.
13: Alarme de desvio alto / baixo 03: Alarme de desvio alto / baixo com agdo de espera

14: Alarme de banda de desvio 04:Alarme de banda de desvio com acdo de espera
15: Alarme de processo alto 05: Alarme de processo alto com agao de espera
16: Alarme de processo baixo 06: Alarme de processo baixo com agao de espera
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Catalogo Técnico

Vical
9: rSt1 é o valor de offset da banda proporcional de Op1, tornara o sistema mais estavel em

6 . Fungao Auto / Man ual Bum p|ess um sistema de controle proporcional ao tempo, ajuste o valor rSt1 tornaré o sistema

estavel o mais rapido possivel em um controle PID.
(1) rSt1 definido como 0 numa aplicacdo de aquecimento com efeitos de inércia de aque-

Todos os modelos tém uma tecla A/ M onde vocé pode alternar o modo de controle sempre que

quiser, a transferéncia Bumpless, por exemplo, se o controlador estiver com 75% de saida no modo cimento mais fortes, ajuste rSt1> -P/2 quando ajustar manualmente o rSt1, por exemplo,
PID, ele permanecera com 75% de saida quando for comutado para o modo manual até que seja P1-30.0, rSt1> -15, normalmente rSt1> -30% P1, o aquecimento fica mais lento quando
ajustado manualmente, abaixo estd um exemplo de alteragdo do modo PID para modo manual e diminuir o valor rSt1.

ajuste a saida em 70% da saida. (2) Pelo contrario, rSt1 definido como valor positivo na aplicacdo de resfriamento, o

resfriamento fica mais lento quando o valor rSt1 aumenta.

Modo PV/SV Interface de configuragdo Altere a poténcia de .
"o modo manual widanararos 8.Modo de Controles variados
Press A/M (1) OP1, PID controle reverso (aquecimento) | (2) OP1, controle direto PID (resfriamento)
zgﬁézﬁ aumento PV e diminui¢do de OP1. aumento PV e aumento de OP1.
| E— 1% 1%
Op1% P Op1% P1

Mude a poténcia de saida

Indicador A/M desativado  Pressione a tecla A/ M por 3 ‘
para 70%, pressione a tecla

|

|

|

|

|
-

|

|

|

|
A

no modo PV/ SV segundos alterne para o modo > PV PV
de controle manual, o indicador  SET Para sair. controlador & £ x
MAN acende, a tela inferior mos- agotra flugao(r;a comdo um - Q sv-P1/2-rSt1 k SV+P1/24rSt1 SV-P1/2+rSt1k SV+P1/24rSt1
‘ controlador de modo ma-
gzag@;czgtjgzg?,?;Z":fgitfal’ nual, indicador de homem SeftingValueSV Setting Value SV
ficando que os digitos podem acende e poténcia de saida Pl dlml}’ful quando rSt{ diminui, Pl dlml}"lul quando rSt] 'aumenta,
ser modificados. como 70%. o aquecimento fica mais lento o resfriamento fica mais lento
Observacao: (3)OP1 ON/OFF(Heating) (4)OP1 ON/OFF(Cooling)
Pressione a teclaA/ M no modoma?nual porSS?gundos para voltar ao modo PID. ) o *OP1(Heating) When P1=0, HYS1 *OP1(Heating) When P1=0, HYS1
o mo?lo de contfolg pode ser deﬁnlz':lo automatlc?mente como m€>d0 manuaJ logo apds a energizagéo, Temp Temp overshoot Temp Temp overshoot
e a saida da poténcia pode ser definida sob o parametro PkO do nivel de parametro 2. A teclaﬂA /M N V| NG |
pode ser usada para salvar uma modificagdo que vocé fez no pardmetro durante a configuragéo. svPh-—--f--N\"------- - - (SV+HYS1) p
7.Auto-Tunning
(SV-HYS1p -- SV P
Recomenda-se sempre o auto-tuning em uma nova aplicagdo. O melhor momento para iniciar o
auto-tuning é logo apds ligar o controlador, quando o valor do processo estiver distante do valor de OFF
do Set Point. Isso ajudard o auto-tuning a obter o ajuste automatico mais otimizado. Time Time
(5) Remoto analégico SV (6) Retorno de posicdo analégica
LS/)— @ @ @ o l P R . l l'j R Pressione a sv INP2 used as input for remote SV Bar graphic INP2 used as position feedback
= (=g II=N 1 L || = tecla SET por 3 USPL ) Display )
s [ mo sv [ YEG segundos para ‘ |
— | sair para o SV=2000 ; Indicate 50% |
Pressione SET uma vez e vai  Vai para o parametro modo PV / SV - l l l X
para o nivel de parametro 1 AT, altera o valor para Auto-ajuste \ } . INP2 ! } | INP2
YES. ativado. ! 1 e Gl ! 1 L 42mA
4mA 12mA 20mA 4mA 12mA 20mA

—_

: Led AT piscando apds o auto-tuning ser iniciado, vai para o parametro AT e altera o valor AT para NO
se vocé quiser desativar o auto-tuning.

. Auto-tuning é um modo de controle ON / OFF, oscilagdo de temperatura significativa é esperada e a 9 A Controle de aq ueci mento e resfria mento C/Sa |’da d u pla

duragao do tempo para o auto-tuning pode ser longa, cada processo ¢é diferente e pode variar.

n

Se o sistema controlado tiver uma tendéncia de overshoot de temperatura durante o processo de
+ O indicador AT para de piscar apds o auto-tuning terminar, os valores P1,i1, d1, rE e rSt1 serdo aquecimento e o resfriamento natural nao for suficiente, um modo de controle de aquecimento +
calculados automaticamente durante o processo de autotune. O controlador volta ao modo PV / SV resfriamento ajudara nesse caso, o parametro OLAP ¢ usado para definir a érea de sobreposicao entre
e com todos os pardmetros mencionados salvos com um novo valor. O controlador comeca a controlar  resfriamento e aquecimento, sem area de sobreposicao se OLAP =0
o sistema com o novo parametro

w

Output %

4 Para alguns sistemas especificos em que o efeito de controle nao foi melhorado apés o ajuste automa-
tico, recomendamos ajustar manualmente o P..D e outros parametros para obter um melhor efeito de
controle.

' |
i Overlap i
| |

|

|
IOLAP | OLAP

| 1
| |
| |
| |
| |
5: P1é a banda proporcional da Saida 1, seu valor deve ser na faixa de SV -/ + P1/2, AP1 deve ser ajustada | |
como 10% a 15% da SV quando ajustado manualmente : ) Cooling :
I Y I
6:i1¢0 tempo integral para a Saida 1, o padréo de fabrica é 200, a agao integral fica mais forte quando I | |
i1 fica menor, o controlador responde melhor as mudancas de temperatura com um pequeno valor i1, 'y 7'y Y 'y PV
mas causara oscilagdo de temperatura ao redor do Set point, abaixo alguns pontos que vocé deve saber O l L

sobre como ajustar o valor 1.

Os parametros P2, |12, d2 sao usados para definir o modo de controle de Op2, como controle P..D.,

(1) Se o aquecimento for lento e a saida ndo tiver aumentado significativamente, tente diminuir 0 i1 para N
controle proporcional ao tempo ou controle ON / OFF.

ver se melhora.

(2) Se o aquecimento for muito rapido e a saida ainda estiver ligada, tente diminuir o valor i1 para
contrabalanga-lo.

(3) Se a temperatura oscilar em torno do SV, tente aumentar o valor i1 para contrabalanga-lo '1 0 .Com u nicagéo RS_485

7: d1éotempo derivativo para a saida 1, normalmente o valor deve estar em 20% ~ 30% do valor i1,

. RS . - N o ) (1) Suporte protocolo Modbus-RTU, suporte 03 comando de leitura, 06 e 10
a agdo derivativa é para balancear o overact que a integral tem no sistema, a agao derivativa fica mais

forte quando d1 fica maior. comando de gravacéo.
| | ] | (2) Modo de comunicagéo: taxa de transmissao de comunicagéo serial
1) M 1 i ito rapi 6 a i . ;o
(1) Manualmente aumente o valor d1 Se 0 aquecimento for muito répido apés a agéo proporciona assincrona Rs485 de mestre Gnico: 2400, 4800, 9600, 19200
ser acionada e se o overshoot for grande, execute as mesmas etapas e aumente o valor d1 se o , N L
resfriamento for muito répido e se o undershoot tiver sido criado. (9600 baud rate é o valor padréo de fabrica )
| | | | Formato: 1 bit inicial + 8 bit digital + N + 1 bit de parada 1 bit inicial
2)E icaca é mui i iaga PP .
(2) Em alguma aplicagédo em que o controle € muito sensivel mesmo com uma pequena variagao de +8 bit digital + N + 2 bit de parada.

saida, deve-se diminuir o valor de d1 mesmo considerando definir d1 = 0 para ter um controle " L, ; 3
estavel, isso se aplica a algumas aplicages tipicas como dgua ou ventilagdo constante no sistema (3) O comando de gravacao maximo para o controlador é 36 de uma s6 vez,

. . i o o . o comando de leitura méaxima é 37 de uma vez para o comando de leitura.
8: o parametro rE é usado para suprimir o overshoot do primeiro ciclo de aquecimento ou overshoot isd Ih ifi isd lhes d . 30 da séri
causado pela alteracio do valor de configuracio, este parametro inicial na primeira subida é (4) Para mais detalhes, verifique mais detalhes da comunicacao da série

descartado apés a chegada do SV. Aumentar o valor de rE fard com que a chance de overshoot HSCTC.
diminua, mas a poténcia de saida sera pequena e o aquecimento ficara mais lento
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